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(§) ProzeSleitverfahren, insbesondere fiir eine industriellen GroSanlage 

(57) Bei einem ProzeBleitverfahren, insbesondere fur eine 
industriella Gro&anlage werden zur ProzeBbedienung Daten 
von Bedienmittetn in einer Bedien- und Beobachtungsebene 
uber ein Bussystem zu Automatisierungsgeraten in einer 
ProzeBebene ubertragen und zur ProzeBbeobachtung Daten 
von den Automatisierungsgeraten In der ProzeBebene zu 
Anzeigemitteln in der Bedien- und Beobachtungsebene 
ubertragen. 

Urn einen schnelien Zugriff auf die ubertragenen Daten in 
der ProzeBebene zu erreichen, werden die Daten zur 
ProzeBbedienung in Abhangigkeit von unterschiedlichen 
vorgegebenen Bedienarten in unterscriiedliche Datenarten 
unterteilt und nach diesen blockweise sortiert von der 
Bedien- und Beobachtungsebene zur ProzeBebene ubertra- 
gen, wobei in den Automatisierungsgeraten (9, 10) enthalte- 
ne Programme zur Ausfuhrung der jeweiligen Bedienung auf 
• die vorsortierten Daten zugreift. 
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Die Erfindung betrifft ein ProzeBleitverfahren, insbe- 
sondere fQr eine industrielle GroBanlage, wobei zur 
ProzeBbedienung Daten von Bedienmitteln in einer Be- 
dien- und Beobachtungsebene Gber ein Bussystem zu 
Automatisierungsgeraten in einer ProzeBebene flber- 
tragen werden und zur ProzeBbeobachtung Daten von 
den Automatisierungsgeraten in der ProzeBebene zu 
Anzeigemitteln in der Bedien- und Beobachtungsebene 
Obertragen werden. 

In automatisiert arbeitenden industriellen GroBanla- 
gen wird in der ProzeBebene eine Vielzahl von Einzel- 
funktionen durch Automatisierungsgerate zusammen- 
wirkend ges.teuert und geregelt Die einzelnen Automa- 
tisierungsgerate kommunizieren flber ein Bussystem 
miteinander und mit einer ProzeBleiteinheit in einer Be- 
dien- und Beobachtungsebene, von der aus ProzeBbe- 
dienungen, cL h. Eingriffe in den automatisch ablaufen- 
den ProzeB vorgenommen werden und der ProzeB be- 
obachtet wird Zwischen der Bedien- und Beobach- 
tungsebene und der ProzeBebene werden sehr groBe 
Datenmengen Obertragen, so daB sich die Aufgabe 
stellt, diese Daten in einer Datenstruktur zu ubertragen, 
die trotz der groBen Datenmengen einen schnellen Zu- 
griff auf die Daten ermogiicht und dabei so transparent 
ist, daB sie sich leicht an Anderungen und Erweiterun- 
gen der Anlage anpassen laBt 

Gemafi der Erfindung wird die Aufgabe dadurch ge- 
l&st, daB bei dem ProzeBleitverfahren der eingangs an- 
gegebeneh Art die Daten zur ProzeBbedienung in Ab- 
hangigkeit von unterschiedlichen vorgegebenen Be- 
dienarten in unterschiedliche Datenarten unterteilt und 
nach diesen blockweise sortiert von der Bedien- und 
Anzeigeebene zur ProzeBebene ubertragen werden, 
und daB in den Automatisierungsgeraten enthaltqne 
Programme zur Ausf uhrung der Bedienung auf die vor- 
sortierten Daten zugreifen. Durch die Vorsortierung 
der von der Bedien- und Beobachtungsebene zur Pro- 
zeBebene ubertragenen Daten nach unterschiedlichen 
Bedienarten wird in der ProzeBebene ein schneller Zu- 
griff auf die Daten ermogiicht 

Dabei wird in vorteilhaf ter Weise in der ProzeBebene 
bei den Einzelfunktionen der Anlage zwischen MeB- 
und Regelvorgangen und Steuervorgangen unterschie- 
den, wobei dernentsprechend die Daten zur ProzeBbe- 
dienung in solche fiir MeB- und Regelvorgange und sol- 
che fur Steuervorgange unterteOt werden. 

Eine weitere Unterteilung der Daten zur ProzeBbe- 
dienung findet vorzugsweise in solche fur zu Qbertra- 
gende numerische und solche fur binare Schalthandlun- 
gen statt 

Die ProzeBbedienung erfolgt vorzugsweise aus un- 
terschiedlichen, in der Bedien- und Beobachtungsebene 
zur Anzeige gebrachten Bildern der Anlage heraus, wie 
z. B. Regelkreisbilder, Bilder mit MeBwertdarstellungen 
(MeBwertgruppenbilder) und Steuerungsbilder, die un- 
terschiedliche Anlagenteile hierarchisch gegliedert zei- 
gen. Dabei sind unterschiedlichen Bildtypen entspre- 
chende unterschiedliche Bedienarten oder -mSglichkei- 
ten zugeordnet, wobei die Daten zur ProzeBbedienung 
in Abhangigkeit von den Bildtypen und den ihnen zuge- 
ordneten Bedienarten sortiert sind So ist beispielsweise 
aus Regelkreisbildern nur die Vorgabe von Reglerwer- 
ten, wie z. B. Sollwerte oder Regelparameter moglich, 
die als numerische MeB- und Regelwerte in einem eige- 
nen Datenblock einsortiert sind In einem anderen Da- 
tenblock sind Daten fiir binare Schaltvorgange wie das 



Ein- und Ausschalten von Antrieben einsortiert, die bei- 
spielsweise nur aus Steuerungsbildern heraus bedient 
werden konnen. Dabei sind die vorstehend erwahnten 
Sortierungskriterien bereits miteinander verknQpft 

5 Die Daten sind innerhalb der Bldcke vorzugsweise 
durch Kennungen ia Abhangigkeit von der Struktur der ■, 
Anlage sortiert, so daB eine schnelle Zuordnung der 
Daten zu den zu bedienenden Anlagenbereichen, Funk- 
tionsgruppen oder Funktionseinheiten entsprechend 

io der hierarchischen Gliederung der Anlage moglich ist 
Zur Bestatigung des Empf angs der Daten zur ProzeB- 
bedienung in den einzelnen Automatisierungsgeraten 
der ProzeBebene ist entsprechend einer vorteilhaften 
Weiterbildung des erfindungsgemaBen Verfahrens vor- 

15 gesehen, daB den zur ProzeBbedienung in die ProzeB- 
ebene ttbertragenen vorsortierten Daten dort Bedien- 
protokollnummern zugeordnet werden und daB die Da- 
ten mit den Bedienprotokollnummern in die Bedien- 
und Beobachtungsebene zurflckubertragen werden. 

20 Durch die Zuordnung der Bedienprotokollnummern er- 
folgt eine Umbewertung bzw. Umsortierung der Ober- 
tragenen Daten in Anpassung an die Struktur des Be- 
dienprotokolls, urn nunmehr in der Bedien- und Beob- 
achtungsebene einen schnellen Zugriff auf die zurttck- 

25 gesandten Daten zu haben. 

Bei der Nummernzuordnung ermoglichen feste Num- 
mernbereiche mit freien Piatzen eine selbstandige Ein- 
ordnung der Daten und wirken so mit datenselektiven 
Schnittstellen zusammen, die, wie aus der DE- 

30 OS 41 25 374 bekannt, zur Datenreduktion auf dem Bus- 
system dienen kdnnen. 

Zur Visualisierung des ProzeBgeschehens werden in 
der ProzeBebene den ProzeBzustand beschreibende 
Daten in Abhangigkeit von unterschiedlichen vorgege- 

35 benen Zustandsarten unterteilt und nach den Zustands- 
arten blockweise sortiert zyklisch zur Bedien- und Be- 
obachtungsebene ubertragen. Dadurch wird ein schnel- 
ler Zugriff auf die Daten in der Bedien- und Beobach- 
tungsebene erreicht 

40 In diesem Zusammenhang ist vorzugsweise vorgese- 
hen, daB in der Bedien- und Beobachtungsebene zur 
ProzeBbeobachtung unterschiedliche Bildtypen ftfr un- 
terschiedliche Zustandsarten erzeugt werden und daB 
die von der ProzeBebene zur Bedien- und Beobach- 

45 tungsebene zyklisch Obertragenen Daten nach den, den 
unterschiedlichen Bildtypen zugeordneten Zustandsar- 
ten sortiert sind So werden z. B. Regelkreise in Regel- 
kreisbildern dargestellt und die zugehdrigen Reglerwer- 
te wie Sollwerte, Istwerte und Regelparameter in einem 

so eigenen Datenblock iibertragen, der selbst wiederum 
nach unterschiedlichen Daten wie MeBwerte und sonsti- 
ge numerische Werte unterteilt sein kann. 

Zur naheren Erlauterung der Erfindung wird im fol- 
genden auf die Figuren der Zeichnung bezug genom- 

55 men. Im einzelnen zeigen: 

Fig. 1 ein Beispiel fQr die Automatisierungsstruktur 
einer industriellen Anlage mit einer Bedien- und Beob- 
achtungsebene und einer ProzeBebene, 
Fig. 2 ein Beispiel fiir die Datenbehandlung in der 
60 Bedien- und Beobachtungsebene, 

Fig. 3 ein Beispiel fur eine Struktur von unterschiedli- 
chen Bildern zur Darstellung des beobachteten Prozes- 
ses in der Bedien- und Beobachtungsebene und 
Fig. 4 ein Beispiel fiir die Datenbehandlung in der 
65 ProzeBebene. 

Fig. 1 zeigt einen Teil aus einer Automatisierungs- 
struktur einer industriellen GroBanlage, wie sie bei- 
spielsweise aus der DE-OS 41 25 374 bekannt ist In ei- 
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ner Bedien- und Beobachtungsebene ist eine ProzeBleit- 
einheit 1 mit einem Monitor 2, einer Tastatur 3 und 
einem Drucker 4 angeordnet Der Monitor 2 und der 
Drucker 4 dienen zur ProzeBbeobachtung bzw. zur Pro- 
tokollierung von Bedienungen des Prozesses, die Qber 
die Tastatur 3 erfolgen. Es kdnnen auch mehrere derar- 
tige Ein- und Ausgabegerate vorgesehen werden. Die 
ProzeBleiteinheit 1 ist Qber ein Koppelelement 5 mit 
einem Bussystem 6 verbunden, an dem in einer ProzeB- 
ebene, wiederum fiber Koppelelemente 7, 8, eine Viel- 
zahil von Automatisierungsgeraten 9, 10 angeschlossen 
sind Diese kdnnen, wie dies in der DE-OS 41 25 374 
beschrieben ist, entsprechend der Struktur der Anlage 
zu Gruppen zusammengefaBt sein, wobei vorzugsweise 
datenselektive Koppelelemente zum Einsatz kommen, 
mit denen eine Steuerung und Reduzierung der zu Qber- 
tragenden Datenmengen moglich ist An den Automati- 
sierungsgeraten 9 und 10 sind Mittel 11 zur ProzeBbe- 
einflussung, beispielsweise ein- und ausschaltbare An- 
triebe, sowie zur Erfassung von Zustanden des laufen- 
den Prozesses, beispielsweise MeBwertgeber ange- 
schlossen. 

Fig. 2 zeigt eine Struktur fur die Behandluiig von Da- 
ten in der Bedien- und Beobachtungsebene, also der 
Leiteinheit 1 mit den daran angeschlossenen Ein- und 
Ausgabegeraten 2, 3 und 4. Auf dem Monitor 2 lassen 
sich zur Beobachtung des Prozesses Flieflbilder FB, 
MeBwertgruppenbilder, MB, Regelkreisbilder RB, 
Steuerungsbilder SB und Storungsmeldungen SM dar- 
stellen. Die einzelnen Bilder kdnnen, wie Fig* 3 zeigt, 
direkt durch Eingabe eines entsprechenden Namens, 
bder durch hierarchische Anwahl aus einem jeweils 
ubergeordneten Bild heraus sowie innerhaib eines be- 
stimmten Bildtyps, wie z. B. Regelkreisbild RB, durch 
biattern in Bildern des gleichen Typs aufgerufen wer- 
den. Die Steuerungsbilder SB, die mitt els eines Cursors 
oder durch Funktionstastenanwahl aus den FlieBbildern 
FB aufgerufen werden konnen, sind selbst hierarchisch 
in Anlagenbereichsbilder SB1, Funktionsgruppenbilder 
SB2, Funktionseinheitenbilder SB3 imd Meldebilder 
SB4 geordnet, in denen die hierarchische Struktur der 
Anlage ausgehend von den einzelnen Anlagenbereichen 
Qber Funktionsgruppen und Funktionseinheiten bis her- 
unter zu den einzelnen zu bedienenden Verbrauchern 
jeweils in Form von Funktionsblocken dargestellt ist 
Wie im folgenden noch erlautert wird, erfolgt die Steue- 
rung der Anlage aus diesen Steuerungsbildern SB her- 
aus. 

Wie Fig. 2 zeigt, werden zur ProzeBbedienung Daten 
ereignisgesteuert in einem Datenbaustein DB1 Qber das 
Bussystem 6 zur ProzeBebene Qbertragen. In dem Da- 
tenbaustein DB1 sind die Daten zur ProzeBbedienung in 
Abhangigkeit von unterschiedlichen vorgegebenen Be- 
dienarten blockweise in unterschiedliche Datenarten 
aufgeteilt und sortiert Ein erster Block DB1 1 enthalt zu 
ubertragende numerische Werte Wl zur Bedienung von 
MeB- und Regelvorgangen, also bediente MeBwert- 
grenzen, Reglersollwerte, Reglerparameter, Reglerbe- 
triebsarten und MeBbereichsanderungen. Diese numeri- 
schen Werte werden jeweils zusammen mit einer zuge^ 
ordneten Kennung Kl fQr den zu bedienenden Verbrau- 
cher (Regler, MeBeinrichtung) in der ProzeBebene 
Qbertragen. 

Ein zweiter Block DB12 enthalt sonstige numerische 
Werte W2, wie z. B. Handstellwerte zur Bedienung von 
Steuervorgangen. Diese numerischen Werte W2 wer- 
den ebenfalls jeweils zusammen mit einer Kennung K2 
fur den zu bedienenden Verbraucher Qbertragen. 
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Ein dritter Block DB13 enthalt als Daten dynamische 
Bits fur binare Schalthandlungen, wie z. B. das Ein- und 
Ausschalten von Antrieben. 
SchlieBlich ist ein vierter Block DB14 vorhanden, in 
5 dem Daten zum Sperren oder Freigeben der Abgabe 
von Stdrmeldungen durch die einzelnen Automatisie- 
rungsgerate 9, 10 in der ProzeBebene enthalten sind. 
Damit ist es mdglich, vorfibergehend die Abgabe von 
Stdrmeldungen zu verhindern, wenn z. B. wegen einer 
to Reparatur an der betreffenden S telle in der Anlage ge- 
arbeitetwird. 

Die Daten zur ProzeBbedienung sind also blockweise 
sortiert in Daten zur Bedienung von MeB- und Regel- 
vorgangen (Block DB11) und Daten zur Bedienung von 
is Steuervorgangen (Bldcke DB12 und DB13), wobei letz- 
tere wiederum in numerische Daten (Block DB12) und 
binare Daten (Block DB13) unterteilt sind. Innerhaib der 
Bldcke sind die Daten durch Kennungen nach den zu 
bedienenden Anlagenbereichen, Funktionsgruppen und 
20 Funktionseinheiten sortiert 

Wie Fig. 2 zu entnehmen ist, dienen die verfahrens- 
technischen FlieBbilder FB lediglich zur Visualisierung 
des ProzeBgeschehens und zur Anwahl von Steuerungs- 
bildern SB, SB1, SB2, SB3 und SB4 (Fig. 3). Eine ProzeB- 
25 bedienung aus den FlieBbildern FB heraus ist dagegen 
nicht vorgesehen- 

Aus den MeBwertgruppenbildern MB, in denen MeB- 
werte aus der ProzeBebene dargestellt werden, erfolgt 
eine Bedienung von MeBstellen in der ProzeBebene. 
30 Dazu werden in dem Datenblock DB11 beispielsweise 
MeBwertbereiche in Form von numerischen Werten fur 
die jeweils untere und obere MeBwertgrenze sowie Be- 
fehlsdaten zur Freigabe oder zum Sperren der Abgabe 
von MeBwerten Ubertragen. Sonstige numerische Wer- 
35 te, wie z. B. Korrekturwerte werden in den Datenblock 
DB 12 Qbertragen. 

Eine Bedienung von Regelvorgangen in der ProzeB- 
ebene erfolgt aus den Regelkreisbildem RB heraus, in 
denen die entsprechenden Regler mit den relevanten 
40 GroBen wie Reglerbetriebsart, Reglerparameter L Soli- 
werte und Istwerte dargestellt sind. Daten zur Ahde- 
rung bzw. Einsteilung dieser GroBen werden als nume- 
rische Werte in dem Datenblock DBll und sonstige 
Daten, wie z. B. Korrekturwerte in dem Datenblock 
45 DB 12 Qbertragen. 

Wahrend die Bedienung von MeB- und Regelvorgan- 
gen in der Anlage aus den MeBwertgruppenbildern MB 
und Regelkreisbildem RB herauserfolgt, wird die Anla- 
ge bezQglich steuerungstechnischer Eingriffe in den 
so ProzeB, d. h. bezQglich der Steuerung des Prozesses aus- 
schlieBlich aus den Steuerungsbildern SB heraus gefah- 
ren. Wie bereits erwahnt, konnen die einzelnen Steue- 
rungsbilder SB, SB1 — SB4 aus dem FlieBbild FB heraus, 
durch Eingabe von Steuerungsbildnamen, aus den in der 
55 Hierarchie der Steuerungsbilder jeweils Qber- oder un- 
tergeordneten Steuerungsbildern heraus, durch Biat- 
tern in den Steuerungsbildern innerhaib einer Hierar- 
chieebene oder durch Anwahl des entsprechenden An- 
triebs im FlieBbild mittels eines Cursors angewahlt wer- 
60 den. Das Ein- und Ausschalten von Anlagenbereichen, 
Funktionsgruppen und Funktionseinheiten der Anlage 
erfolgt aus den zugehSrigen Steuerungsbildern heraus, 
wobei die Befehie fur die Schalthandlungen in Form von 
dynamischen Bits in dem Datenblock DB13 Qbertragen 
65 werden. Dariiber hinaus werden numerische Eingaben, 
beispielsweise in Form von Handstell werten in den Da- 
tenblock DB 12 Qbertragen. 

Die Befehie zum Sperren oder Freigeben von Stdr- 



DE 43 20 

5 

meldungen werden, wie bereits erlautert, in dem Daten- 
block DB14 des Datenbausteins 1 Qbertragen. 

Der Datenbaustein DB1 mit den vorsortierten Daten 
wird Qber das Koppeielement 5 und das Bussystem 6 zur 
ProzeBebene Qbertragen. 5 

Fig, 4 zeigt die Datenbehandlung in der ProzeBebene. 
Ober das Koppeielement 7 wird der Datenbaustein DB1 
empfangen. Die numerischen MeBwertgrenzen und 
Regie rwerte in dem Datenblock DB1 1 und die sonstigen 
zur Bedienung von MeB- und Regelvorgangen dienen- io 
den numerischen Werte in dem Datenblock DB12 wer- 
den in einem Datenspeicher DSl abgelegt, auf den ein 
technologisches Anwenderprogramm PI zum AusfQh- 
ren von MeB- und Regelvorgangen in der ProzeBebene 
Zugriff hat Dabei werden auch Daten aus dem Anwen- 15 
derprogramm PI in den Datenspeicher DS1 zuruckge- 
schrieben, urn fur ProzeBregelungen einen geschlosse- 
nen Regelkreis zu erhalten. 

Die zur Steuerung des Prozesses dienenden Daten, 
namlich die dynamischen Bits fur die Schaltvorgange in 20 
dem Datenblock DB13 und die zur Steuerung dienen- 
den numerischen Werte in dem Datenblock DB12 wer- 
den einem technologischen Anwenderprogramm P2 zu- 
gefuhrt, das ausschlieBlich zur Ausfuhrung von Steue- 
rungsvorgangen dient Die Ergebnisse der Steuerungs- 25 
vorgange werden aus dem Anwenderprogramm P2 in 
einen weiteren Datenspeicher DS2 abgespeichert 
Durch die Vorsortierung der Daten zum einen in Anpas- 
sung an die Struktur der einzelnen Bilder in der Bedien- 
und Beobachtungsebene, aus denen die ProzeBbedie- 30 
nung heraus erfolgt, und zum anderen an die strenge 
Trennung von MeB- und Regelvorgangen und Steue- 
rungsvorgangen in der ProzeBebene wird ein schneller 
Zugriff auf die Daten in der ProzeBebene erreicht Dar- 
Qber hinaus sind die Daten durch die ihnen zugeordne- 35 
ten Kennungen, z, B. Kl, K2 nach Anlagenbereichen, 
Funktionsgruppen, und Funktionseinheiten der Anlage 
sortiert, so daB insgesamt auBer einem schnellen Zugriff 
auch eine an Anderungen und Erweiterungen in der 
Anlage teicht anpaBbare und in bezug auf die Anlagen- 40 
struktur transparente Datenstruktur erhalten wird. 

Bediente Werte und Schalthandlungen sowie Stor- 
meldungen werden ais ereignisgesteuerte Daten in ei- 
nem Datenbaustein DB2 von der ProzeBebene zur Be- 
dien- und Beobachtungsebene Qbertragen. Damit wird 45 
der Erhalt von Befehlen bzw. Daten zur ProzeBbedie- 
nung bestatigt Hierzu hat ein Bedienprotokollpro- 
gramm PB Zugriff auf die zur ProzeBbedienung in die 
ProzeBebene Qbertragenen numerischen Werte in den 
Datenblficken DB11 und DB12 und die Daten fur die 50 
Schalthandlungen in dem Datenblock DB13 des Daten- 
bausteins DB1. Den vorsortierten Daten werden Be- 
dienprotokollnummern aus vorgegebenen Nummern- 
bereichen zugeordnet, wodurch eine Umbewertung der 
Daten fur ihre Obertragung in die Bedien- und Beob- 55 
achtungsebene erfolgt Die so umbewerteten Daten 
werden in einem Datenblock DB21 des Datenbausteins 
DB2 ubertragea 

Zur Erfassung von Storungen dient ein Stormelde- 
programm SP f das auf die Daten in den Datenspeichern 60 
DSl und DS2 zugreift und die Daten analysiert Bei- 
spielsweise werden numerische Daten auf Verletzung 
von vorgegebenen Grenzwerten hin uberwacht Wenn 
die Abgabe von Storungsmeldungen aufgrund der Be- 
fehlsdaten in dem Datenblock DB14 freigegeben ist, 65 
werden die Stdrungsmeldungen in einem Datenblock 
DB22 des Datenbausteins DB2 zur Bedien- und Anzei- 
geebene Qbertragen. 
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Wie Fig. 2 zeigt, werden in der Bedien- und Beobach- 
tungsebene die in dem Datenblock DB21 enthaltenen 
umbewerteten Daten fQr die ProzeBbedienung in den 
FlieBbildem FB, MeBwertgruppenbildern MB, Regel- 
kreisbildern RB und Steuerungsbildern SB visualisiert 
und Qber den Drucker 4 als Bedienprotokoll ausgege- 
ben. Die Stdrungsmeldungen in dem Datenblock DB22 
werden durch das Stormeldesystem SM zur Anzeige 
gebracht 

Wahrend bediente Werte und Schalthandlungen in 
dem Datenbaustein DB2 ereignisgesteuert Qbertragen 
werden, werden die in den Datenspeichern DSl und 
DS2 enthaltenen, den aktuellen ProzeBzustand be- 
schreibenden Daten in einem weiteren Datenbaustein 
DB3 von der ProzeBebene zyklisch zur Bedien- und 
Beobachtungsebene Qbertragen und dort in den FlieB- 
bildern FB, MeBwertgruppenbildern MB, Regelkreisbil- 
dern RB und Steuerungsbildern SB dargestellt Um die 
Zuordnung der Daten zu den einzelnen Bildern zu ver- 
einfachen und zu beschleunigen, sind die Daten in dem 
Datenbaustein DB3 in Abhangigkeit von unterschiedli- 
chen Zustandsarten, wie Antriebszustande, MeBwerte, 
Reglerwerte usw. unterteilt und in Datenblocken DB31 
bis DB3n vorsortiert 

PatentansprQche 

1. ProzeBleitverfahren, insbesondere fur eine indu- 
strielle GroBanlage, wobei zur ProzeBbedienung 
Daten von Bedienmitteln (3) in einer Bedien- und 
Beobachtungsebene uber ein Bussystem (6) zu Au- 
tomatisierungsgeraten (9, 10) in einer ProzeBebene 
ubertragen werden und zur ProzeBbeobachtung 
Daten von den Automatisierungsgeraten (9, 10) in 
der ProzeBebene zu Anzeigemitteln (2, 4) in der 
Bedien- und Beobachtungsebene Qbertragen wer- 
den, dadurch gekennzeichnet, daB die Daten zur 
ProzeBbedienung in Abhangigkeit von unter- 
schiedlichen vorgegebenen Bedienarten in unter- 
schiedliche Datenarten unterteilt und nach diesen 
blockweise sortiert von der Bedien- und Anzeige- 
ebene zur ProzeBebene ubertragen werden, und 
daB in den Automatisierungsgeraten (9, 10) enthal- 
tene Programme (PI, P2) zur Ausfuhrung der je- 
weiligen Bedienung auf die vorsortierten Daten zu- 
greifen. 

2. ProzeBleitverfahren nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Daten zur ProzeBbedie- 
nung in solche fur MeB- und Regelvorgange und 
solche fur Steuervorg&nge unterteilt werden. 

3. ProzeBleitverfahren nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Daten zur ProzeB- 
bedienung in solche fQr zu Qbertragende numeri- 
sche Werte und solche fur binare Schalthandlungen 
unterteilt werden. 

4. ProzeBleitverfahren nach Anspruch 1,2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die ProzeBbedienung 
aus unterschiedlichen, in der Bedien- und Beobach- 
tungsebene zur Anzeige gebrachten Bildern (MB, 
RB, SB) der Anlage heraus erfolgt, wobei unter- 
schiedlichen Bildtypen (MB, RB, SB) entsprechende 
unterschiedliche Bedienarten oder -m5glichkeiten 
zugeordnet sind, und daB die Daten zur ProzeBbe- 
dienung in Abhangigkeit von den Bildtypen, (MB, 
RB, SB) und den ihnen zugeordneten Bedienarten 
sortiert sind 

5. ProzeBleitverfahren nach einem der vorangehen- 
den AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
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Daten innerhalb der Bl&cke (DB11, DB12, DB13, 
DB14) durch Kennung (Kl, K2) in AbhSngigkeit 
von der Struktur der Anlage sortiert werdeiL 

6. ProzeBleitverfahren nach einem der vorangehen- 
den Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, daB den 5 
zur ProzeBbedienung in die ProzeBebene flbertra- 
genen vorsortierten Daten dort Bedienprotokoll- 
nummer zugeordnet werden und daB die Daten mit 
den Bedienprotokollnummern in die Bedien- und 
Beobachtungsebene zuriickubertragen werden. 10 

7. ProzeBleitverfahren nach einem der vorangehen- 
den Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, daB in der 
ProzeBebene den ProzeBzustand beschreibende 
Daten in Abhangigkeit von unterschiedlichen vor- 
gegebenen Zustandsarten unterteilt werden und ts 
nach den Zustandsarten blockweise sortiert zy- 
klisch zur Bedien- und Beobachtungsebene flber- 
tragen werden. 

8. ProzeBleitverfahren nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB in der Bedien- und Beobach- 20 
tungsebene zur ProzeBbeobachtung unterschiedli- 
che Bildtypen (FB, MB, RB, SB) fur unterschiedii- 
che Zustandsarten erzeugt werden und daB die von 
der ProzeBebene zur Bedien- und Beobachtungs- 
ebene zyklisch iibertragenen Daten nach den den 25 
unterschiedlichen Bildtypen zugeordneten Zu- 
standsarten sortiert sind 
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